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URZAD MIASTA ZDUNSKA WOLA

Biuro Projektéw Drég
UNIPLAN
ul. J. Kiepury 5

97-400 Betchatéw

Nasz znak: IT.DTK.7226.137.2018. KS Data: 18.09.2018 r.

Dotyczy: Projektu czasowe]j organizacji ruchu dla inwestycji pn. ,,Budowa ul. Polnej w Zdunskiej Woli”.

W odpowiedzi na pismo z dnia 12.09.2018 r. w sprawie zaopiniowania projektu czasowej
i organizacji ruchu dla inwestycji pn. ,,Budowa ul. Polnej w Zduriskiej Woli wydaje sie¢ pozytywng opinig bez

whnoszenia uwag.

Z powazaniem

7 3 Loy
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98-220 ZDUKNSKA WOLA, UL. STEFANA ZtOTNICKIEGO 12 WWW.ZDUNSKAWOLA.PL
SEKRETARIAT +48 43 825 O2 Ol WWW.BIP.ZDUNSKAWOLA.PL
CENTRALA +48 43 825 O2 OO E-MAIL: URZAD MIASTA@ZDUNSKAWOLA.PL

FAX +48 43 825 O2 O2



CZESC OPISOWA
PROJEKTU CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU DO PROJEKTU BUDOWY ULICY POLNEJ W ZDUNSKIEJ
WOLI

|~

PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawe opracowania stanowig :

. Inwentaryzacja istniejacego oznakowania 1 wizja w terenie.

2. Projekt budowy drogi.

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczefistwa ruchu
drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach. Zalaczniki 1,4.

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 3 lipca 2015 r. zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnalow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania
na drogach.

. Prawo o ruchu drogowym Dz. U. 2012 poz. 1137 z pdzZniejszymi zmianami.

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.09.2003 o zarzadzaniu ruchem drogowym

Dz. U. Nr 177 poz. 1729

II. ZAKRES I CEL OPRACOWANIA

—

N

Zakres opracowania obejmuje budowe ulicy Polnej w Zdunskiej Woli:

— odcinek o db 191,05m (od ul. ks. Popietuszki do ul. Gtéwnej) PT+KT wraz z droga wewnetrzng
Z-1+7-4 — odcinek o dl 62,28m.

Celem niniejszego opracowania jest okreSlenie sposobu oznakowania i zabezpieczenia roboOt
prowadzonych przy budowie ulicy.

III. CHARAKTERYSTYKA TERENU

e Ulica objeta niniejszym projektem znajduje si¢ na osiedlu mieszkaniowym — na terenie
budownictwa jednorodzinnego. Pas drogowy wyznaczaja ogrodzenia posesji lub granice dzialek
Droga o nawierzchni ze szlaki z obustronnymi poboczami gruntowymi. Zjazdy indywidualne
do posesji o nawierzchni z kruszywa, z betonowej kostki wibroprasowanej oraz gruntowe.
Odwonienie powierzchniowo rowami otwartymi. Na zjazdach przepusty.

e Jezdnia ulicy ks. Jerzego Popietuszki o nawierzchni gruntowej, odwonienie powierzchniowo
rowami otwartymi.

e Jezdnia ul. Gléwnej o nawierzchni bitumicznej w kraweznikach, chodniki z bet. ptytek
chodnikowych 50x50cm. Odwodnienie wglebne do istn. kanalizacji deszczowe;.

Wijazd z ul. Gléwnej na ul. Polng o nawierzchni bitumicznej] w kraweznikach (nawierzchnia
zdegradowana), w rejonie wjazdu istniejg studzienki §cieckowe wiaczone do istniejacej kanalizacji—
studzienki $ciekowe do likwidacji.

e Ulica Polna jest droga podporzadkowanga w stosunku do ulicy Glownej. Przed ulica Gtowna
ustawiony jest znak A-7, a w ciggu ulicy Glownej znaki D-1.

IV. PARAMETRY ULICY WG PROJEKTU BUDOWY:

1. Zalozenia ogdlne do projektu drogowego

e Projekt drogowy, w ciaggu gldéwnym (odc. PT=KT), przewiduje wykonanie jezdni o nawierzchni
bitumicznej, natomiast na siggaczu (drodze wewnetrznej odc.Z-1+Z-4) jezdni o nawierzchni
z wibroprasowanej kostki betonowej. Ponadto projektuje si¢ chodniki, ciagi pieszo - rowerowe oraz
zjazdy indywidualne - nawierzchnia z wibraprasowanej kostki betonowej. Istniejace konstrukcje
1 przepusty na zjazdach w pasie drogowym nalezy rozebrac.

e Projekt branzy sanitarnej zaklada wykonanie kanalizacji deszczowej wraz z przykanalikami
1 wpustami deszczowymi, odej$¢ kanalizacji sanitarnej oraz przebudowe wodociggu na siegaczu
wraz z odej$ciami wodociggowymi.



2. Parametry projektowe:
- Kategoria ruchu: KR1
- Klasa ulicy : D - dojazdowa
- Szeroko$¢ jezdni: — 6,0m
- Spadek jezdni: daszkowy 2%
- Szeroko$¢ ciggu pieszo-rowerowego: —3,0m
- Szeroko$¢ chodnika: — do granicy pasa drogowego (ok. 2,5+3,2m)
- Spadek poprzeczny ciagu pieszo-rowerowego/chodnika: — 2% w kierunku jezdni

e Jezdnia - ciag glowny odc. PT=KT:

Konstrukcja jezdni:

- Beton asfaltowy w warstwie $cieralnej (AC8S) grubosci 4cm wg PN-EN 13108-1

- Beton asfaltowy w warstwie wigzacej (AC11W) gr. 4cm. wg PN-EN 13108-1

- Podbudowa zasadnicza z kruszywa lamanego stab. mechanicznie gr. 20cm — fr. 0/31,5mm
wg PN-EN 13242

- Warstwa odsaczajaca z kruszywa o cigglym uziarnieniu (pospotka fr. 0/8mm) gr. 10cm
wg PN-EN 13242.

e Jezdnia - droga wewnetrzna odc. Z-1-7-4:
Droga wewnetrzna jest ulica bez przejazdu —,Slepa” - projektuje si¢ jezdnie o szerokosci 3,50m
w kraweznikach 15x22cm — $wiatlo 4cm z placem do zawracania. Wjazd z ulicy Polnej przez
obnizony kraweznik - $wiatlo 2cm. Wybrukowania waskich-nieregularnych paskéw terenu pomiedzy
kraweznikiem, a ogrodzeniem/granicg pasa drogowego nalezy wykona¢ z kostki granitowej, tupanej
9/11cm wg PN-EN 1342 w kolorze jasno-szarym.

Konstrukcja jezdni:

- Nawierzchnia z wibroprasowanej kostki betonowej typu ,dwuteowa” (k. czarny/grafit)
o grubosci 8cm wg PN-EN 1338 na podsypce cementowo — piaskowej gr. 3cm

- Podbudowa z kruszywa tamanego stab. mech. fr. 0/31,5mm gr. 20cm wg PN-EN 13242

- Warstwa odsaczajaca z kruszywa o ciaglym uziarnieniu (pospdika fr. 0/8mm) gr. 10cm
wg PN-EN 13242.

Zjazdy indywidualne:

Konstrukcja zjazdu:

- Nawierzchnia z wibroprasowanej kostki betonowej typu ,dwuteowa” (k. czarny/grafit)
o grubosci 8cm wg PN-EN 1338 na podsypce cementowo — piaskowej gr. 3cm

- Podbudowa z kruszywa tamanego stab. mech. fr. 0/31,5mm gr. 15cm wg PN-EN 13242

- Warstwa odsaczajaca z kruszywa o ciaglym uziarnieniu (pospdika fr. 0/8mm) gr. 10cm
wg PN-EN 13242.

e Chodniki/ciagi pieszo-rowerowe:

Od strony jezdni chodniki i ciggi pieszo - rowerowe ograniczono kraweznikiem ulicznym,

a od strony ogrodzen/granic obrzezem.

Konstrukcja:

- Nawierzchnia z wibroprasowanej kostki betonowej typu ,,dwuteowa” gr. 8cm wg PN-EN 1338 na
podsypce cementowo — piaskowej gr. 3cm

- Podbudowa z kruszywa tamanego stab. mech. fr. 0/31,5mm gr. 10cm wg PN-EN 13242,

- Warstwa odsaczajaca z kruszywa o cigglym uziarnieniu (pospotka fr. 0/8mm) gr. 10cm
wg PN-EN 13242.

Uwaga: Nawierzchni¢ chodnika wykona¢ z kostki w kolorze szarym, natomiast nawierzchni¢ ciggu
pieszo-rowerowego z kostki gladkiej/bez faz w kolorze czerwonym.



e Opaski krawedziowe dla osob niedowidzacych:

Na wysokosci przejs¢ dla pieszych nalezy wykona¢ opaske przy krawezniku z jednego rzgdu plytek

chodnikowych z wypustkami w kolorze zottym tzw. ,,prowadzacych”.

Konstrukcja opaski:

- Plytka betonowa z wypustkami ,,prowadzaca” 35x35x5cm (w kolorze z6ttym) wg PN-EN 1339 na

podsypce cementowo — piaskowej gr. 6cm

- Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — fr. 0/31,5mm gr. 10cm
wg PN-EN 13242 oraz PN-S-06102.

- Warstwa odsaczajaca z kruszywa o ciaglym uziarnieniu (pospdika fr. 0/8mm) gr. 10cm
wg PN-EN 13242.

IV. OZNAKOWANIE I ZABEZPIECZENIE ROBOT

1. Zalozenia ogdlne do projektu oznakowania na czas robdt

Niniejszy projekt zaklada realizacje zadania w VII etapach. Takie rozwigzanie zmniejszy,
nieuniknione podczas budowy, utrudnienia komunikacyjne do minimum.

Na rysunkach Nrl+7 pokazano sposdb oznakowania i zabezpieczenia strefy robot, w zaleznos$ci
od przyjetego zakresu, technologii i harmonogramu robo6t. Zapory drogowe powinny wyznaczaé
rzeczywistg strefe robot (zmieniajg swoja lokalizacje w miarg postepu robot).

e Etap I (rys. nr 1) - nalezy wykona¢ roboty zwigzane z wiaczeniem projektowanej kanalizacji
deszczowej do istniejacego kanalu w ulicy Glownej. Roboty zawarte w tym etapie polegaja na
rozbidrce istniejacej jezdni, wybudowaniu studzienki polaczeniowej na istniejagcym kanale
deszczowym oraz proj. odcinka kd, a nastgpnie odtworzenie istniejagcej konstrukeji jezdni. Roboty
j/w nalezy zakonczy¢ si¢ w ciggu jednego dnia roboczego, a oznakowania powinno by¢ usunigte na
noc. Zakres robot wyznaczono w taki sposéb, aby ruch pojazdow odbywat sie dwukierunkowo
poprzez omini¢cie zapor drogowych przy wykorzystaniu istniejacej jezdni.

e FEtap II; III; IV (rys. nr 2+4) - nalezy oznaczy¢ wszelkie roboty poczynajac od rozbidrkowych do

wykonania podbudowy jezdni z kruszywa, kraweznikow oraz w zakresie chodnikow, ciaggéw pieszo

- rowerowych i zjazdow w miar¢ mozliwosci przerobowych, a takze roboty branzy sanitarne;.

e FEtap V (rys. nr 5) - droga wewnetrzna - nalezy oznaczy¢ wszystkie roboty drogowe poczynajac

od rozbidrkowych do wykonania nawierzchni z wibraprasowanej kostki, a takze roboty branzy

sanitarnej.

e FEtap VI (rys. nr 6) - oznaczy¢ roboty zwigzane z wykonaniem warstwy wigzacej i warstwy

$cieralnej jezdni w ciggu glownym ulicy.

e Etap VII (rys. nr 7) - Etap robot pokazano sposdb oznakowania i zabezpieczenia strefy robot

w pasie chodnikéw, ciggdéw pieszo - rowerowych, zjazdéw oraz zielencoOw— jest to rysunek

zamienny, oznakowanie zmienia swoja lokalizacje w miar¢ postgpu robot. Wg tego schematu nalezy

oznaczy¢ roboty wykonczeniowe oraz nie wykonane w [+V Etapie robot

Uwagi:

1. Oznakowanie rob6t Wykonawca ustawi z wyprzedzeniem, aby kierowcy mieli czas zapoznac¢ si¢
z zaistniatymi ograniczeniami w ruchu.

2. Zakresy robot nalezy wyznacza¢ w taki sposob, aby nie ogranicza¢ dostepu do posesji. Roboty
nalezy przygotowa¢ w taki sposob, aby do minimum ograniczy¢ czas ich trwania. Teren budowy
nalezy wlasciwie zabezpieczy¢. Na kazdym etapie prowadzenia robot znaki powinny by¢ dobrze
widoczne.

3. Aby wyeliminowa¢ przebywanie w strefie robdt o0s6b postronnych (szczegodlnie w rejonach
zwigkszonego ruchu pieszych), zaleca si¢ aby przy pomocy barier U-20a, pacholkéw i tasm
ostrzegawczych wyznaczy¢ drogi komunikacyjne. W przypadkach uzasadnionych, na wniosek
Inspektora utozy¢ chodniki tymczasowe, kiadki.

3. Przy robotach zwigzanych z budowa kanalizacji deszczowej i odwodnienia, odej$¢ kanalizacji
sanitarnej oraz przy robotach wodociaggowych wystepuja glebokie wykopy. W takich wypadkach,
dodatkowo cata bezposrednia strefa robot powinna by¢ wygrodzona barierami U-20b.
W szczegdlnych przypadkach zaleca si¢ stosowanie ogrodzenia segmentowego z drutu lub siatki
w ramach.



Przed wykopami od strony ew. dojazdu nalezy rozwazy¢, w porozumieniu z Inspektorem,
wykonanie pryzm zabezpieczajacych z piasku o wysokosci min. 0,5m i spadku od strony dojazdu
8%, a od strony wykopu 1:1. Nalezy do minimum ograniczy¢ pozostawienie glebokich wykopow
na noc. W razie potrzeby wykop nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ i oznakowac.

4. Bariery zlokalizowane w pasie jezdni, szczegdlnie od zmierzchu do $witu, powinny by¢
wyposazone w $§wiatla ostrzegawcze pulsujace.

5. W opracowaniu pokazano orientacyjng lokalizacj¢ znakow. Ustalajac lokalizacje znakow nalezy
bra¢ pod uwage warunki terenowe tj. lokalizacje zjazdow gospodarczych, stupdéw, drzew
11in. elementdw wptywajacych na bezpieczenstwo ruchu m.in. na widoczno$¢.

V. WYMAGANIA I WARUNKI

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca wykonywania
robdt na drodze powinny by¢ dobrze widoczne zardwno w dzief,, jak i w nocy oraz utrzymane
w nalezytym stanie przez caly okres trwania robot.

Dla urzadzen bezpieczenstwa ruchu stosuje si¢ barwy: biala, czerwona, z6tta i czarng. Urzadzenia
muszg zawiera¢ elementy odblaskowe w ksztalcie kota lub prostokata. Elementy te powinny by¢
widoczne od zmroku do $witu z odleglosci co najmniej 150m. przy os$wietleniu ich $wiattami
drogowymi.

Konstrukcja stojakow uzytych do urzadzen bezpieczenstwa ruchu powinna zapewni¢ ich stabilno$¢.
Do wygrodzenia miejsca robdt prowadzonych w pasie drogowym stosuje si¢ zapore drogowa
U-20a, U-20b, U-20c, U-3d o wzorze i wymiarach podanych w cytowanym wyzej Rozporzadzeniu.
Zapory powinny by¢ pokryte materialem odblaskowym. Nie dopuszcza si¢ do stosowania zapor
drewnianych.

Zapory drogowe zabezpieczajace miejsce robdt nalezy umocowaé na wysokosci od 0,90m
do 1,10m. mierzac od poziomu nawierzchni drogi do gérnej krawedzi zapory.

Na zaporach drogowych nalezy umiesci¢ $wiatta o barwie czerwonej w przypadku zamknigcia jezdni
oraz barwie zoltej przy zwezeniu jezdni. Swiatla przy normalnej przejrzystosci powietrza powinny
by¢ widoczne z odleglosci co najmniej 250m. oraz zapala¢ si¢ i1 gasnag¢ z czestotliwoscia
90 + 30 cykli na minut¢ o podziale cyklu 1 : 1.

Na wygrodzeniach ustawionych w poprzek jezdni §wiatla ostrzegawcze powinny by¢ rozmieszczone
w taki sposob, aby wyznaczaly szeroko$¢ jezdni wytaczonej z ruchu. Odstep miedzy Swiattami nie
moze przekroczy¢ 2m.

Do oznakowania robot nalezy stosowac znaki drogowe pionowe odblaskowe — tarcze pokryte folig
odblaskowg 2 typu. Lokalizacja znakow powinna zapewnia¢ dobrg widoczno$¢ (drzewa, shupy).
Wielko$¢ znakow zaprojektowano jako duze. Podstawowe wielko$ci znakow pionowych:

—kat. A ostrzegawcze - dlugos¢ boku 1050mm

—kat. B zakazu, - $Srednica 900mm

—kat. C nakazu, - $rednica 900mm

—kat. D informacyjne - dlugo$¢ podstawy 900mm, wys. 900mm

Odlegto$¢ znaku od krawedzi jezdni powinna wynosi¢ min. 0,5m. Wysoko$¢ umieszczenia znakow
min. 2,0m. nad terenem.

VI. OBOWIAZKI WYKONAWCY

Jednostki prowadzace roboty w pasie drogowym zobowigzane sa do utrzymania w nalezytym stanie
wszystkich $rodkow technicznych uzytych do oznakowania i1 zabezpieczenia miejsca robot
1 odpowiadaja za bezpieczenstwo ruchu wynikajace z prowadzonych robot.

Przewidywany termin realizacji zadania - maj 2020r. do listopad 2020r.
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Przejscie drugg
strong ulicy

Rysunek zamienny - strefa robo6t wraz z oznakowaniem
przemieszcza sie w ciggu ulicy w miare postepu robot
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