OPIS TECHNICZNY

do projektu tymczasowej organizacji ruchu na czas przebudowy

ulicy Hetmanskiej w Zdunskiej Woli.

PODSTAWA OPRACOWANIA

1. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym.

( Dziennik Ustaw z 2017 r. pozycja 1260 z poézniejszymi zmianami )

2. Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewngetrznych
1 Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw
1 sygnaléw drogowych. (Dziennik Ustaw Nr 170 z 12 pazdziernika 2002

r. pozycja 1393 z po6zniejszymi zmianami )

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r.
w sprawie szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem.

( Dziennik Ustaw z 2016 r. pozycja 314 )

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r.
w sprawie szczegOtowych warunkéw technicznych dla znakéw
1 sygnaléw drogowych oraz bezpieczenstwa ruchu drogowego
1 warunkow ich umieszczenia na drogach.

(Dziennik Ustaw Nr 220 z 23 grudnia 2003 r. pozycja 2181

z pOzniejszymi zmianami )

5. Zalaczniki nr 1 +4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury

z dnia 3 lipca 2003 r.



ZAKRES OPRACOWANIA

Prowadzenie rob6t w pasie drogowym uwarunkowane jest opracowaniem
projektu organizacji ruchu, ktéry okresla zakres ograniczenia ruchu oraz
sposOb oznakowania 1 zabezpieczenia miejsca robot.

Opracowanie obejmuje ustawienie znakoOw pionowych na czas przebudowy

ulicy Hetmanskiej w Zdunskiej Woli.

Roboty beda prowadzone :

- po prawej stronie drogi (od jezdni do granicy pasa drogowego),
przy zajeciu czgsci jezdni, w zwiagzku z przebudowg zjazdow na
posesje i budowa miejsc postojowych;

- w siggaczach (na drogach dojazdowych 1 placach siggaczy),

w zwigzku z calkowitg przebudowag nawierzchni .

Organizacja ruchu obejmuje ograniczenia po stronie numerdéw parzystych.

Ruch pieszych w poblizu wygrodzenia odbywat si¢ bedzie jak dotychczas

po drugiej stronie jezdni.

Zakres prowadzonych robot nie wymaga organizacji objazdow.

Czas trwania robot okresla si¢ na 60 dni w okresie od 06 maja

do 05 lipca 2019r.

STAN ISTNIEJACY

Ulica Hetmanska znajduje si¢ w strefie zamieszkania, jest oznaczona znakiem
informacyjnym D-40 1 obowigzuje ograniczenie predkosci do 20 km/h.
Ulica na poczatku trasy odchodzi od ulicy Szadkowskiej, natomiast koniec
ulicy dochodzi do rowu przy ulicy Lodzkiej (droga wojewodzka nr 482) .
Na dtugosci trasy ulica Hetmanska krzyzuje si¢ z ulica Rycerska,

Jana III Sobieskiego, Zytnia i uliczkami osiedlowymi.

Szerokos¢ jezdni ul. Hetmanskiej wynosi 6,0 m.

Szerokos¢ istniejagcego chodnika po lewej stronie ulicy wynosi 2,0 m.
Siggacze to drogi dojazdowe o szerokosci w granicach pasa drogowego
okoto 8,0 m w tym jezdnia o szerokosci okoto 3,5 m zakonczone placem

do zawracania o wymiarach okoto 20,0 x 16,0 m.



ROZWIAZANIA PROJEKTOWE

Na odcinku prowadzonych prac wprowadzono zakaz wyprzedzania, B-25.
Przed miejscem prowadzenia robdt po lewej i prawej stronie jezdni nalezy
ustawi¢ znaki pionowe : A-14 ,roboty drogowe”, A-12c, b ,,zwezenie jezdni
lewo 1 prawostronne”,

Schemat oznakowania robét przedstawiono na rysunku nr 2 - plan
sytuacyjny - tymczasowa organizacja ruchu.

Zapory drogowe U-3, U-20a, U-20b oraz U-20c zabezpieczajace miejsce
robdt nalezy umocowa¢ na wysokosci 0,9 do 1,1 m mierzac od gornej

krawedzi zapory.

WYMAGANIA T WARUNKI

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia 1 oznakowania
miejsca robot powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien jak i w nocy
oraz utrzymywane w nalezytym stanie przez caly okres robdt. Dla urzadzen
bezpieczenstwa ruchu stosuje si¢ barwy: bialg, czerwong, z6itg 1 czarna.
Urzadzenia muszg zawiera¢ elementy odblaskowe (powinny by¢ w ksztalcie
kota lub prostokata ) widoczne od zmroku do switu z odlegtosci min. 150 m
przy oswietleniu ich Swiattami drogowymi. Konstrukcja stojakow uzytych do
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu powinna zapewni¢ ich stabilnosc.

Do wygrodzenia miejsc robot stosuje si¢ zapory drogowe o wzorach

1 wymiarach podanych w rozporzadzeniach cytowanych w p.1 Zapory
ustawione w poprzek jezdni powinny by¢ pokryte materialem odblaskowym.
Do oznakowania robot nalezy stosowac¢ wylacznie znaki drogowe
odblaskowe z folii typu 2.

Przy oznakowaniu robdt prowadzonych w pasie drogowym stosuje si¢ znaki
o jedng grupe wielkosci wyzszg niz stosowane na danym odcinku drogi.
Nalezy zastosowa¢ znaki $rednie (S). Odleglo$¢ znaku od krawedzi jezdni
min. 0,5 m. Oznakowanie strefy rob6t nalezy wykona¢ zgodnie

z zalaczonym schematem.



OBOWIAZKI WYKONAWCY ROBOT

Wykonawca na siedem dni przed rozpoczeciem robdt zawiadamia Starostwo
Powiatowe w Zdunskiej Woli, Komende¢ Powiatowa Policji w Zdunskiej
Woli i Urzad Miasta o terminie wprowadzania organizacji ruchu.

Jednostka prowadzgca roboty zobowigzana jest do utrzymania w nalezytym
stanie wszystkich elementéw oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot

oraz odpowiada za bezpieczenstwo ruchu wynikajgce z prowadzonych robét.

Opracowanie



