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PLAN ORIENTACYINY
ZDUNSKA WOLA skala 1 : 10 000
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CZESC OPISOWA
PROJEKTU CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
DO PROJEKTU PRZEBUDOWY DROGI WEWNETRZNEJ OSIEDLA MIESZKANIOWEGO
W OBREBIE ULIC SREBRNA, KILINSKIEGO, ZIELONA

W ZDUNSKIEJ WOLI
I. PODSTAWA OPRACOWANIA
Podstawe opracowania stanowig :
1. Inwentaryzacja istniejacego oznakowania 1 wizja w terenie.

2. Projekt budowy drogi.

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczefistwa ruchu
drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach. Zalaczniki 1,2,4.

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 3 lipca 2015 r. zmieniajace

rozporzadzenie w sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnalow

drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania
na drogach.

Prawo o ruchu drogowym Dz. U. 2012 poz. 1137 z pdzZniejszymi zmianami.

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.09.2003 o zarzadzaniu ruchem drogowym
Dz. U. Nr 177 poz. 1729

II. ZAKRES I CEL OPRACOWANIA

N

Zakres opracowania obejmuje przebudowe drogi wewnetrznej osiedla mieszkaniowego w obrebie ulic
Srebrna, Kilinskiego, Zielona w Zdunskiej Woli.

Celem niniejszego opracowania jest okreSlenie sposobu oznakowania i zabezpieczenia roboOt
prowadzonych przy budowie ulicy w zakresie robot drogowych i odwodnienia ulicy.

III. CHARAKTERYSTYKA TERENU

e Ulica Jana Kilinskiego (droga powiatowa nr 4920E) z jezdniag o nawierzchni bitumicznej w
kraweznikach, chodniki z bet. kostki wibroprasowanej. Droga dwujezdniowa z zielencem
rozdzielajgcym jezdnie. Odwodnienie wglebne do istn. kanalizacji deszczowe;.

e Wijazd z ulicy Jana Kilinskiego na ul. Srebrng — o nawierzchni z betonowej kostki — o szer. 3,0m
w krawe¢znikach z chodnikami.

e Ulica objeta niniejszym projektem znajduje si¢ na osiedlu mieszkaniowym — na terenie
budownictwa wielorodzinnego. Jezdnia o nawierzchni z trylinki w kraweznikach, chodniki z bet.
plyt chodnikowych oraz z bet. kostki wibroprasowanej. Odwodnienie powierzchniowo oraz
czesciowo wglebne do istn. kanalizacji deszczowe;.

e Ulica Jana Kilinskiego posiada pierwszenstwo przejazdu w stosunku do ul. Srebrnej-
Zeromskiego. Droga dwujezdniowa z zieleficem rozdzielajagcym jezdnie. Kazda jezdnia o szer.
6,0m. Na kazdej jezdni obowigzuje jeden kierunek ruchu. W zielencu zlokalizowane sa przejazdy
umozliwiajace zawracanie.

IV. PARAMETRY ULICY WG PROJEKTU BUDOWY:

1. Zalozenia ogdlne do projektu

e Projekt drogowy przewiduje wykonanie drogi wewngtrznej o przekroju ulicznym z jezdnig
i stanowiskami postojowymi o nawierzchni z bet. kostki wibroprasowanej oraz zjazdow
indywidualnych, chodnikow o wzmocnionej konstrukeji i chodnikow dla pieszych. Poczatek robot —
od krawedzi jezdni ul. J. Kilinskiego.

e Projekt branzy sanitarnej zaklada wykonanie odwodnienia ulicy oraz dwodch odcinkow kanatu
deszczowego ktére wlaczono, poprzez projektowane studnie, do istniejacej kanalizacji deszczowe;.
Dla potrzeb wykonania wigczenia kd niezbgdna bedzie rozbiorka a nastepnie, po wykonaniu robot
kanalizacyjnych, odtworzenie nawierzchni jezdni ulicy J.Kilinskiego.



2. Parametry projektowe - drogowe:

Konstrukecja jezdni, placu manewrowego:

- Nawierzchnia z wibroprasowanej kostki betonowej typu ,dwuteowa” o grubosci 8cm
wg PN-EN 1338 na podsypce cementowo — piaskowej gr. 3cm.

- Podbudowa z kruszywa tamanego stab. mech. fr. 0/31,5mm gr. 20cm wg PN-EN 13242,

- Warstwa odsaczajaca z kruszywa o cigglym uziarnieniu (pospotka fr. 0/8mm) gr. Scm.

Konstrukcja zatok postojowych, zjazdéw i chodnikéw o wzmocnionej konstrukeji:

- Nawierzchnia z wibr. kostki betonowej gr. 8cm na podsypce cementowo — piaskowej gr. 3cm
- Podbudowa z kruszywa tamanego stab. mech. fr. 0/31,5mm gr. 20cm wg PN-EN 13242,

- Warstwa odsaczajaca z kruszywa o cigglym uziarnieniu (pospotka fr. 0/8mm) gr. Scm .

Chodnik dla pieszych:

- Nawierzchnia z wibr. kostki betonowej gr. 8cm na podsypce cementowo — piaskowej gr. 3cm
- Podbudowa z kruszywa tamanego stab. mech. fr. 0/31,5mm gr. 10cm wg PN-EN 13242,

- Warstwa odsaczajaca z kruszywa o cigglym uziarnieniu (pospotka fr. 0/8mm) gr. Scm .

Dla wykonania odwodnienia niezbedne bedzie rozebrania a nastepnie (po wykonaniu robot
montazowych) odtworzenie istniejacych konstrukc;ji.

Konstrukcja jezdni J.Kilinskiego — st. D1:

- Beton asfaltowy w warstwie $cieralnej (AC8S) grubosci Sem wg PN-EN 13108-5

- Podbudowa zasadnicza z betonu asfaltowego (AC22P) gr. 7cm. wg PN-EN 13108-1

- Podbudowa pomocnicza z kruszywa lamanego stab. mechanicznie gr. 20cm — fr. 0/63mm
wg PN-EN 13242

Konstrukcja chodnika — st. D4:

- Nawierzchnia z wibroprasowanej kostki betonowej typu ,,prostokatna” gr. 8cm (k. szary) wg PN-
EN 1338 (kostka z odzysku) na podsypce cementowo — piaskowej gr. 3cm

- Podbudowa z kruszywa tamanego stab. mech. fr. 0/31,5mm gr. 10cm wg PN-EN 13242,

3. Parametry projektowe — odwodnienie i kanalizacja deszczowa:

Material, wytyczne wykonawstwa - kanalizacja deszczowa i odwodnienie
Kanalizacja wykona¢ z rur PVC @200, taczonych na uszczelki gumowe. Rury posadowi¢ na lawie z
kruszywa o cigglym uziarnieniu (pospdika 0/16mm) i podsypce piaskowe;.

Studnie Bet. & 1200mm (D1, D4) — Zastosowano studzienki z kregéw zelbetowych taczonych na
uszczelke gumowa. Komorg¢ robocza studni — dno wykona¢ jako prefabrykowana z zelbetu
monolitycznego.

Studnie PVC & 600mm (D2, D3, D5, D6) — Kompletna studnia sklada si¢ z wiasciwie dobranej
kinety, trzonu studni, teleskopowego adaptera do wlazéw i wlazu zeliwnego.

Studzienki $ciekowe — Dla zrealizowania odwodnienia przewidziano typowa studzienke Sciekowa
bet. J50 cm z osadnikiem, o glebokosci 1,0 m.

Roboty ziemne — Urobek bedzie usunigty z terenu budowy. Obsypka rur piaskiem. Pozostala czes$¢
wykopu (zasypka) zostanie - kruszywem o cigglym uziarnieniu (pospotka 0/8mm). Roboty beda
realizowane w wykopie waskoprzestrzennym w umocnieniach wykonywanym mechanicznie, jedynie
w poblizu istniejagcego uzbrojenia wykop nalezy prowadzi¢ r¢cznie.

V. OZNAKOWANIE I ZABEZPIECZENIE ROBOT

Niniejszy projekt zaklada realizacj¢ zadania w IV etapach. Takie rozwigzanie zmniejszy,
nieuniknione podczas budowy, utrudnienia komunikacyjne do minimum.

Na rysunkach Nrl+4 pokazano sposdb oznakowania i zabezpieczenia strefy robot, w zaleznoS$ci
od przyjetego zakresu, technologii i harmonogramu rob6t. Zapory drogowe powinny wyznaczaé
rzeczywistg strefe robot (zmieniajg swoja lokalizacje w miarg postepu robot).



e Etap I - oznaczy¢ roboty zwigzane z wykonaniem wigczenia projektowanego odcinka kanalizacji
deszczowej do istniejacego kanatu w ul. J.Kilinskiego wraz z rozbiorka i odtworzeniem istniejacej
konstrukeji jezdni oraz wykonaniu robdt drogowych w pasie drogi powiatowe;.

e Etap II; III - nalezy oznaczy¢ wszelkie roboty poczynajac od rozbiorkowych do wykonania jezdni

oraz w zakresie zatok postojowych chodnikoéw i zjazdow, a takze roboty branzy sanitarne;.

e Etap IV - nalezy oznaczy¢ roboty zwigzane z rozbiorka istniejacego chodnika z plytek

betonowych, a nast¢pnie wykonaniu konstrukcji nowego chodnika.

Uwagi:

1. Oznakowanie rob6t Wykonawca ustawi z wyprzedzeniem, aby kierowcy mieli czas zapoznac¢ si¢
z zaistniatymi ograniczeniami w ruchu.

2. Zakresy robot nalezy wyznacza¢ w taki sposob, aby nie ogranicza¢ dostepu do posesji. Roboty
nalezy przygotowa¢ w taki sposob, aby do minimum ograniczy¢ czas ich trwania. Teren budowy
nalezy wlasciwie zabezpieczy¢. Na kazdym etapie prowadzenia robot znaki powinny by¢ dobrze
widoczne.

3. Aby wyeliminowa¢ przebywanie w strefie robdt o0sdb postronnych (szczegodlnie w rejonach
zwigkszonego ruchu pieszych), zaleca si¢ aby przy pomocy barier U-20a, pacholkéw i tasm
ostrzegawczych wyznaczy¢ drogi komunikacyjne. W przypadkach uzasadnionych, na wniosek
Inspektora utozy¢ chodniki tymczasowe, ktadki.

3. Przy robotach zwigzanych z budowa odwodnienia wystepuja glgbokie wykopy. W takich

wypadkach, dodatkowo cata bezposrednia strefa robot powinna by¢ wygrodzona barierami U-
20b. W szczegdlnych przypadkach zaleca si¢ stosowanie ogrodzenia segmentowego z drutu lub
siatki w ramach.
Przed wykopami od strony ew. dojazdu nalezy rozwazy¢, w porozumieniu z Inspektorem,
wykonanie pryzm zabezpieczajacych z piasku o wysokosci min. 0,5m i spadku od strony dojazdu
8%, a od strony wykopu 1:1. Nalezy do minimum ograniczy¢ pozostawienie giebokich wykopow
na noc. W razie potrzeby wykop nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ i oznakowac.

4. Bariery zlokalizowane w pasie jezdni, szczegdlnie od zmierzchu do $witu, powinny by¢
wyposazone w §wiatla ostrzegawcze pulsujace.

5. W opracowaniu pokazano orientacyjng lokalizacj¢ znakow. Ustalajac lokalizacje znakow nalezy
bra¢ pod uwage warunki terenowe tj. lokalizacje zjazdow gospodarczych, stupéw, drzew
11in. elementdw wplywajacych na bezpieczenstwo ruchu m.in. na widoczno$¢.

VI. WYMAGANIA I WARUNKI

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca wykonywania
robdt na drodze powinny by¢ dobrze widoczne zardwno w dzief,, jak i w nocy oraz utrzymane
w nalezytym stanie przez caly okres trwania robot.

Dla urzadzen bezpieczenstwa ruchu stosuje si¢ barwy: biala, czerwona, z6tta i czarng. Urzadzenia
muszg zawiera¢ elementy odblaskowe w ksztalcie kota lub prostokata. Elementy te powinny by¢
widoczne od zmroku do $witu z odleglosci co najmniej 150m. przy os$wietleniu ich $wiattami
drogowymi.

Konstrukcja stojakow uzytych do urzadzen bezpieczenstwa ruchu powinna zapewni¢ ich stabilno$¢.
Do wygrodzenia miejsca robdt prowadzonych w pasie drogowym stosuje si¢ zapore drogowa
U-3c, U-3d, U-20a, U-20b, U-20c o wzorze i wymiarach podanych w cytowanym wyzej
Rozporzadzeniu.

Zapory powinny by¢ pokryte materialem odblaskowym. Nie dopuszcza si¢ do stosowania zapor
drewnianych.

Zapory drogowe zabezpieczajace miejsce robdt nalezy umocowaé na wysokosci od 0,90m
do 1,10m. mierzac od poziomu nawierzchni drogi do gérnej krawedzi zapory.

Na zaporach drogowych nalezy umiesci¢ $wiatta o barwie czerwonej w przypadku zamknigcia jezdni
oraz barwie zoltej przy zwezeniu jezdni. Swiatla przy normalnej przejrzystosci powietrza powinny
by¢ widoczne z odleglosci co najmniej 250m. oraz zapala¢ si¢ i1 gasna¢ z czestotliwoscia
90 + 30 cykli na minut¢ o podziale cyklu 1 : 1.

Na wygrodzeniach ustawionych w poprzek jezdni $wiatla ostrzegawcze powinny by¢ rozmieszczone
w taki sposob, aby wyznaczaly szeroko$¢ jezdni wytaczonej z ruchu. Odstep miedzy Swiattami nie
moze przekroczy¢ 2m.




Do oznakowania robot nalezy stosowac znaki drogowe pionowe odblaskowe — tarcze pokryte folig
odblaskowg 2 typu. Lokalizacja znakow powinna zapewnia¢ dobrg widoczno$¢ (drzewa, shupy).
Wielko$¢ znakow zaprojektowano jako duze. Podstawowe wielko$ci znakow pionowych:

—kat. A ostrzegawcze - dlugos¢ boku 1050mm

—kat. B zakazu, - $Srednica 900mm

—kat. C nakazu, - $rednica 900mm

—kat. D informacyjne - dlugo$¢ podstawy 900mm, wys. 900mm

Odleglo$¢ znaku od krawedzi jezdni powinna wynosi¢ min. 0,5m. Wysoko$¢ umieszczenia znakow
min. 2,0m. nad terenem.

VII. OBOWIAZKI WYKONAWCY

Jednostki prowadzace roboty w pasie drogowym zobowigzane sa do utrzymania w nalezytym stanie
wszystkich $rodkow technicznych uzytych do oznakowania i1 zabezpieczenia miejsca robot
1 odpowiadaja za bezpieczenstwo ruchu wynikajace z prowadzonych robot.
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